
MOTOR PROTECTIONS & DC500V
INSULATION RESISTANCE MEASUREMENT
WITH PI TEST

- สามารถวัดคาความเปนฉนวนของมอเตอรไดในตัว

- สามารถทํา PI TEST (Polarization Index Test)**

ออกแบบเพือ่การปองกนัมอเตอรทีด่ทีีสุ่ดพรอมสามารถแสดงคาตางๆครบถวน

ขณะมอเตอรทํางาน : ปองกันดวยเงื่อนไข โปรเทคชั่นกระแสของมอเตอรและอุณหภูมิ

ขณะมอเตอรหยุดทํางาน : ตรวจสอบคาความเปนฉนวนของมอเตอร

โดยสามารถทํา PI TEST ได **

รเีลย ปองกนัมอเตอรไหมทกุกรณี

MOTOR COMMUNICATION
(Module RTU / Modbus)

MOTOR WORKING RECORDER
(Module RTU / Modbus)

Option 1  CM-44 Option 2  MWR-S
มาตรฐานการสื่อสารสงออกเปน 4 – 20 mA สามารถเพิ่มการสื่อสารขอมูล Protocol Converter โดย Options

RTMZ-PT3 Series **
SVBT-RTMZ Series



Model SVBT-RTMZ RTMZ-PT3  

การแสดงคา (Display Indication) 7 Segment (ตัวเลข LED 5 ตัวอักษร สีแดง ) 

ชวงการตั้งกระแส (Current setting range)
 

0.2 ~ 70 A ( CT ภายนอกขนาดตั �งแต ่1 A ~ 3600 A) ปรับตั้งคากระแส

การปองกันกระแสรั่ว
 

(Ground protection) 

ปรับตั้งคากระแส 30 mA ~ 10 A 

การรับ ZCT จากภายนอก 200 / 1.5 mA or 200 / 100 mV 

คาเวลาการปรับตั้งได
 

(Time setting) 

ปรับ Delay ชวงสตารท (dt) OFF, 0.1 ~ 300 sec / def  

ปรับ Delay การทริปเมื่อกระแสเกิน (ot) 0.1 ~ 60  sec / def, 5 ~ 30 class / inv : refer curve  

ปรับ Delay การทริปเมื่อ กระแสตํ่า (ut) 0.1 ~ 30 sec / def  

ปรับ Delay การทริปเมื่อ กระแสเกิดกระชาก(st) 0.1 ~ 3 sec / def  

ปรับ Delay การทริปเมื่อเกิดกระแสรั่วขณะสตารท (Edt) OFF, 1 ~ 25 sec /  def 

ปรับ Delay การทริปเมื่อเกิดกระแสรั่วหลังสตารท (Eot) 0.5 (instant) , 0.1 ~ 30  sec / def , Inv  

ปรับ Delay เมื่อเมนตคอนเทคเตอรทํางาน 
Shut down delay Time : 1 sec ~ 5 sec 

Delay On Make Time : 0 (instant) ~ 25 sec 

คาที่ยอมรับได

 
(Allowable tolerance) 

 

กระแส (Current) C<=2 A : 0.1 A, C >2 A : +/- 5% 

เวลา (Time) T<=2 sec : +/- , 0.1 sec, t >2 sec : +/-, 5% 

วัดคาความตานทานของฉนวน
 (Insulation resistance Meter)

 

0.1MOhm ~ 500MOhm / 500 VDC 

PI (Polarization Index)  

 

 

ระบบไฟควบคุม (Control power) 
85 VAC ~ 260 VAC, 50/60 Hz (90VDC ~ 370 VDC) 

24 VAC / DC (Optional) 

 สัญญาณออกของรีเลย
 

(Trip Output Relay) 

Main 1a * 2(2 – SPST), 3 A/Resistive (C1-F-R) 1a (1 - SPST), (C1-M) 

Main trip (97 – 98) 1a (1 - SPST) 

Aux (07 – 08)  1a (1 - SPST), 3A / Resistive 

GR (07 – 08) 1a, 3A / Resistive (Aux output must be set “GR” in “Au-o” mode) 

(Temperature Input) Sensor : PT100 1 input channel / 0 ºC ~ 150 ºC 3 input channel / 0 ºC ~ 150 ºC 

 สภาวะแวดลอม
 

(Application environment) 

อุณหภูม ิ (Temperature) 
 สภาวะทํางาน (Operation) – 25 ºC ~ + 70 ºC 

สภาวะเก็บ  (Storage) – 40 ºC ~ + 80 ºC 

ความชื้นสัมพัทธ 30 ~ 85% , non - condensing 

ความสามารถรับความถี่ที่เปลี่ยนแปลงจากแหลงจาย (Frequency in inverter)  Avg +/- 3% in 1 Hz ~ 400 Hz  

รับลอจิก (Logic Input) 220 VAC : 150 ~ 260 VAC , 50/60 Hz (200 ~ 370 VDC) 

การใชพลังงาน (Consuming power) 10 W max 

การสื่อสารดิจิตอล
 

(Digital Communication) 

Physical feature RS 485 /  RS 422 : CM - 44 

Address 1 ~ 250 

Speed CM - 44 : 9.6 / 19.2 / 38.4 / 57.6 / 76.8 / 115.2 Kbps 

Wiring Connection
Input / Output : RJ 45 and / or Screw Terminal 

 RJ45 and Screw Terminal (5P) is communed physically 

Termination resistance DIP S / W selection / 200 Ohm 

Cable Sheathed cable, 2 Pair / 4 Pair 

Current Loop Communication / 4 ~ 20 mA 20 mA for Maximum value in 3 phase current 

ความยาวของสายจาก CPU ถึงหนาจอแสดงผล (Cable) 2.35 M  

Shut down Delay Time 1 ~  5 sec / Adjustable

1MOhm ~ 2000MOhm / 500 VDCPI Checker -



MAIN WINDOW SET WINDOW TRIP WINDOW

ระดับการคุมครองมอเตอรขั้นสูง (High Level Protection Class)

ปองกันมอเตอรดานกระแสที่ครบถวน (Current based protection)

  กระแสมอเตอรเกิน (Over Current)

  กระแสมอเตอรตํ่า (Under Current)

  กระแสมอเตอรขาดเฟส (Phase Loss)

  เฟสเขามอเตอรผิดปรกติ (Reverse Phase)

  กระแสมอเตอรไมสมดุล (Unbalance)

  โรเตอรของมอเตอรไมหมุน (Locked Rotor)

  กระแสของมอเตอรกระชากรุนแรง (Shock / Stall)

  มอเตอรกระแสรั่ว (Ground Fault)

ปองกันมอเตอรอุณหภูมิสูง (Sensed by PT100)

ตรวจสอบคาความเปนฉนวนของมอเตอรไดขณะมอเตอรหยุดการทํางาน

ทุกครั้งแสดงผลคาตางๆ โดยจอ LED สีแดง สามารถแยกจอไดดวยสายเคเบิล

- แสดงคาการใชกระแสเปนตัวเลข (Load Current)

- แสดงคากระแสที่รั่วเปนตัวเลข (Earth Current)

- แสดงคาความเปนฉนวนเปนตัวเลข (Insulation resistance)

- แสดงคาเวลาการทํางานสะสมเปนตัวเลข (Accumulated working time)

- เตือนเวลาทํางานสะสมตั้งคาได (Alarm for working time)

- แสดงคาเปอรเซ็นตการทํางานของโหลดเปนบารกราฟ 
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กระแสเกิน
(Over Current)
ฉนวนของขดลวด
จะไหมเปนสีดําทั้งหมด 

เฟสขาดในวงจรเดลตา
(Phase Loss )
ฉนวนของขดลวด
จะไหม 1 ขด ตอ 1 Pole

เฟสขาดในวงจรสตาร
(Phase Loss)
ฉนวนของขดลวด
จะไหม 2 ขดตอ 1 Pole

L1

L2

L3

L1

L2

L3

กระแส (Lock Rotor)
ฉนวนของขดลวด
จะไหมทั้งหมด 
สาเหตุ เกิดจาก
กระแสสูงกะทันหัน 

กระแสลัดวงจร
( Turn to Turn )
ฉนวนของขดลวด
จะมีรอยไหมบางจุด 
ในขดลวดเฟสเดียวกัน

กระแสลัดวงจร 
( Phase to Phase )
ฉนวนของขดลวด
จะมีรอยไหมบางจุด 
ระหวางขดลวด
เฟสตอเฟส

เฟสไมสมดุล
(Phase Unbalance)
ฉนวนของขดลวด
จะมีรอยไหมและ
แตละเฟสมีสีตางกัน
 

กระแสรั่วลงดิน 
(Earth leakage Current)
จะมีรอยไหมบางจุด
ที่ฉนวนของขดลวด
หรือตามลองสเตเตอร

ลักษณะของมอเตอรที่ชํารุดจากการใชงาน



RECOMMENDED GUIDE PI TEST  
Condition of  
power  supply  

Sine-Wave  
10 : 1 minute ratio 

PWM Inverter* 
10 : 1  minute ratio 

Dangerous Less than 1 Less than 1.5 
Poor Less than 1.5 Less than 2 
Questionable 1.5 to 2 2 to 2.5 
Fair 2 to 3 2.5 to 3 
Good 3 to 4 3.5 to 4.5 
Excellent Above 4 Above 4.5 

Calculation
PI = 10 Minute Insulation resistance
       1 Minute Insulation resistance

IEEE Standard 43-2000 Covers Measurement of

Polarization Index testing.


